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Ziel dieser Arbeit ist die Entwicklung von ef-
fizienten Pfadverfolgungsalgorithmen fur me-
chanische Systeme mit einseitigen Bindungen
und StoRBen. Mit Hilfe dieser Algorithmen soll
es ermaoglicht werden periodische Bewegun-
gen (Grenzzyklen) auf variierenden Energieni-
veaus systematisch zu identifizieren. Fir sol-
che Algorithmen untersuchen wir das Verhal-
ten der Grenzzyklen beim Ubergang von ei-
nem elastischen Kontaktmodell (mit Steifig-
keit ¢) zu einem harten Kontaktmodell (mit
StolRkoeffizient e = 1).

Hierfur wird der abgebildete Stab betrach-
tet, welcher in seinem Schwerpunkt reibungs-
frei vertikal geflihrt ist. An den beiden Enden
driicken die Federkrafte mit Steifigkeit ¢ ge-
gen den Stab, wenn die Federn mit Lange [
mit dem Boden in Kontakt kommen. Bei kon-
tinuierlicher Erhohung der Federsteifigkeiten,
wird dieses System (a) auf ein Modell (b) mit
harten Kontakten (StolRkoeffizient e = 1) Gber-
fahrt.
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In dieser Arbeit wird das gegebene System
zuerst modelliert und in Matlab simuliert;
unter besonderer Berlcksichtigung der ver-
anderlichen dynamischen Struktur. Abhangig
von der Energie des konservativen Systems
identifizieren Sie dann systematisch periodi-
sche Losungen (Grenzzyklen) der Systeme (a)
und (b). Dazu implementieren Sie numerische
Pfadverfolgungs-Algorithmen [1], die auf die
Besonderheiten des Problems zugeschnitten
werden. Schlie3lich vergleichen Sie die L6-
sungen von (a) und (b) um die Tauglichkeit der
Algorithmen zu untersuchen.
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Abbildung der beiden Stab-Modelle, welche kontinuierlich ineinander tberflihrt werden kénnen.

[1] Allgower, Eugene L., and Kurt Georg. Numerical continuation methods: an introduction.
Vol. 13. Springer Science & Business Media, 2012.
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